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Adaptacyjne Systemy Autopilota
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Technologia Evolution

Kulminacja doswiadczen Raymarine w dziedzinie
autopilotow, dziatéw badawczych firmy FLIR System,
w potgczeniu z zaawansowang technologia kosmiczna,

zaowocowaty nowa jakoscig w kontroli systeméw
autopilota, za pomoca algorytméw Evolution Ai.

Evolution Ai

Autopiloty Evolution dopasowuija sie do $rodowiska

w ktorym operuja i blyskawicznie przetwarzaja
komendy tak, aby zoptymalizowac sterowanie.
W rezultacie autopilot utrzymuje dokfadny kurs,
niezaleznie od predkosci fodzi czy warunkéw

panujacych na morzu.

Dlaczego potrzebujesz Evolution.... Regaty, rejs, lub potow,

Bezproblemowo

e Brak koniecznosci wykonywania
dtugich procedur Autolearn

o Nie trzeba kalibrowa¢ kompasu

e Precyzyjne, 9-osiowe monitor-
owanie przechytéw poprzec-
znych, wzdtuznych oraz kursu

ofs0

Zdjecia i zawartos¢ broszury tylko w celach informacyjnych

tatwa instalacja

e Brak ograniczen zwigzanych z
instalacja tradycyjnych czujnikéw
(kompasu):

- Czujnik EV moze by¢
zamontowany nad lub pod
poktadem

- Montaz odwrécony lub poza
osig jachtu

e Pofaczenia typu “Plug and Play”

Wytrzymatos¢
Obudowa jest w petni szczelna,
wodoodporna do IPX6.

Oszczednos¢ paliwa

Autopiloty Evolution steruja
tak doktadnie ze pozwalaja na
oszczednos¢ czasu i paliwa



Evolution przejmie kontrole

tatwy wybor trybow pracy

Regaty (Race)

Gdy tylko najlepsi sie licza. Super
dokfadne trzymanie kursu. Dopaso-
wane do regatowcow!

Manewrowanie (Cruising)

Doskonate trzymanie kursu oraz
precyzyjne zwroty w kazdych
warunkach - wybér skipperéw

Raymarine
Evolution pracuje A V]
doskonale na !,L’l " .
. . wiatrem
kazdym kursie f

Elastyczna kontrola

Kontroluj autopilota za pomoca jednostek kontrolnych p70/p70R lub
bezposrednio ze wskaznika MFD.
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Wiecej informacji na temat
Evolution, uzyskasz na stronie
www.raymarine.com [ub u
przedstawiciela Raymarine

Rekreacja (Leisure)

Zrelaksuj sie na fodzi, gdy
promienie stoneczne s wazniejsze
od dokfadnego trzymania kursu

Pod wiatr

Zdjecia i zawarto$¢ broszury tylko w celach informacyjnych



Autopiloty Evolution do montazu pod poktadem
lub poktadowe

Autopiloty EV-1 sktadaja sie z jednostki kontrolnej, czujnika EV-1 oraz jednostki sterujacej
(ACU). Rodzaj jednostki napedowe] (mechanicznej lub hydraulicznej) oraz odpowiedniej
jednostki sterujacej ACU, jest uzalezniony od rodzaju systemu sterowania oraz wypornosci
fodzi.

Przyktadowy system Evolution

Evolution sterowanie elektroniczne

Autopilot EV-2 zostat zaprojektowany do systemdéw sterowania elektronicznego
“Drive-by-wire”, komunikuije sie on bezposrednio z SeaTalk NG. EV-2 posiada rowniez
dedykowana magistrale CAN, do potgczenia z systemami sterowymi takimi jak: - ZF Pod
Drives, Yamaha Helm Master, Volvo IPS** i systemami Seastar Solutions Optimus.

Jednostki kontrolne p70 lub p70R

Pofaczenie z magistrala CAN eliminuje konieczno$¢ instalowania ACU, upraszczajac

instalacje. SeaTalk™

** Wymagany bedzie dodatkowy interfejs Volvo IPS wraz z okablowaniem

Zestawy autopilotow Evolution

Numer | Systemy autopilota T . . s coniene

systemu (Inboard) - opis ypowe zastosowanie na fodziach

T70155 EV-200 Sail Sredniej wielkosdi jachty zaglowe EV-1 200 [ ] p70 -
T70156 EV-200 Power Sredniej wielkosci jachty motorowe EV-1 200 [ ] p70R =
170157 EV-200 Hydraulic Sredniej wielkosci jachty motorowe EV-1 200 [ ] p70R Pompa hydrauliczna Typ 1
T70158 EV-200 Linear Sredniej wielkosci jachty zaglowe EV-1 200 L] p70 Naped liniowy Typ 1
170159 EV-200 Sport todki sportowe EV-1 200 p70R Naped Sport Drive
170160 EV-300 Solenoid todzie z systemami Solenoid EV-1 300 p70R -
T70161 EV-400 Sail Duze jachty zaglowe EV-1 400 p70 -
T70162 EV-400 Power Duze jachty motorowe EV-1 400 p70R =
T70164 EV-Drive by Wire Sterowanie Drive-by-wire EV-2 - p70R -

* Czujnik wychylenia steru dostarczany z zestawem

Zdjecia i zawartos¢ broszury tylko w celach informacyjnych




Czujnik EV-1 Jednostka sterujaca (ACU) Naped
| Zasilani
SeaTaIkng aslianie

System sterowania Drive-by-Wire

Jednostki kontrolne p70 lub p70R Czujnik EV-2

|

SeaTalk™

Kompatybilne systemy Drive-by-Wire e Seastar Solutions (Optimus 360 i Optimus eps) ® Volvo Penta e ZF e Yamaha Helm Master

5 Zdjecia i zawarto$¢ broszury tylko w celach informacyjnych



Kontrola autopilota

Do sterowania pracg systemu autopilota Evolution mozna uzyc¢
jednostek kontrolnych p70 lub p70R. Wyposazone s3 one w
kontrastowe ekrany, sterowanie odbywa sie za pomoca intu-
icyjnego interfejsu LightHouse. Wszystkie opcje sterowania sa
zorganizowane w prostej strukturze menu. Z szybkim procesem
ustawien, twdj autopilot bedzie gotowy do pracy w kilka minut.

Sterowanie autopilotem z MFD

Autopiloty Evolution moga by¢ sterowane za pomoca wskaznikéw
wielofunkcyjnych (MFD) serii: a, ¢, e oraz gS.

Pilot Status: - Waypoint 10
Standby Tumi 26 BTW: 69°T
Locked Heading: DTW: 7.43nm

3°T

Zdjecia i zawarto$¢ broszury tylko w celach informacyjnych 6

Jednostki kontrolne p70R
Dedykowane na fodzie motorowe. Pokretto pozwala na wybdr opcji menu
oraz ustawienia kursu. Mozna tez aktywowac tryb “power steer” i sterowac

recznie z p70R.

Response Level

Response Level

Response Level

/\ Response level

determines pilot
. sensitivity.
Leisure
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Cruising

Y

Response level
determines pilot
sensitivity.

N\

Performance

%

Response level
determines pilot
sensitivity.

Jednostki kontrolne p70
Przeznaczone na fodzie zaglowe, p70 oferuja proste 11i 10 stopniowe
zmiany kursu, za dotknieciem przycisku.




RODZINA AUTOPILOTOW EVOLUTION

Autopiloty kokpitowe

Autopiloty EV-100 sg instalowane na jachtach zaglowych z rumplem lub z kotem sterowym lub na matych motoréwkach. System AV-100 sktada sie z czujnika EV-1,
jednostki sterowania ACU-100, napedu oraz jednostki kontrolnej. Nastepujaca tabela przedstawia mozliwe konfiguraje.

JEDNOSTKA KONTROLNA  JEDNOSTKA KONTROLNA

P70 bI0R EV-1 ACU-100 NAPED NAKOKO STEROWE ~ POMPA HYDR. 0,5L SILOWNIK DO RUMPLA
Numer . Maksymalna Rodzaj e
Opis systemu za . .
systemu wypornos¢ jednostki
170152 EV-100 Wheel 7,500kg (16,0001bs) Zagléwka EV-1 ACU-100 p70 Na koto sterowe
T70153 EV-100 Tiller 6,000kg (13,2001bs) Zaglowka EV-1 ACU-100 p70 Sitownik do rumpla
170154 EV-100 Power 3,181kg (7,000lbs) Motoréwka EV-1 ACU-100 p70R 0,5 Pompa hydrauliczna

Autopiloty montowane pod poktadem

Zestawy autopilotéw Evolution (Inboard), sktadaja sie z elementéw
dostosowanych do rodzaju jednostki, systemu sterowania oraz wypornosci
todzi.

Wybor zestawu jest uzalezniony od nastepujacych czynnikéw:
1. Rodzaju systemu sterowania zainstalowanego na fodzi

2. Jesli na fodzi jest hydrauliczny system sterowania, wielko$¢ pompy
autopilota powinna by¢ dopasowana do pojemnosci sitownika (w cm3)

3. Wielko$¢ i wypornos¢ jednostki - nalezy zawsze bra¢ pod uwage petna
wyporno$¢ jednostki, ktdra jest zazwyczaj okoto 20 % wieksza od

wypornosci projektowej.

Po zebraniu wymaganych informacji, mozna dokona¢ wtasciwego wyboru
modelu autopilota korzystajac z ponizszej tabeli.

Napedy Pojemnos¢ sitownika Wypornos¢ todzi Jednostka sterowania autopilota
LD 2 T (kg) EV-200 EV-300 EV-400
Typ 0,5! pompa hydr. 50-110 NA [ J
Typ 1 pompa hydr. 80-230 NA [
Typ 1 mech. obrotowy / liniowy 11,000kg (24,0001bs) [
Typ 1 stern (Uniwersalny) NA [
Typ 2 pompa hydr. 230-350 NA [ ]
Typ 3 pompa hydr. 350-500 NA [
Typ 2 hydrauliczno-liniowy 22,000kg (48,0001bs) [ ]
Typ 3 hydrauliczno-liniowy 35,000kg (77,0001bs) [
Typ 2 kratki liniowy (mech.) 15,000kg (33,0001bs) [ ]
Typ 2 dhugi liniowy (mech.) 20,000kg (44,0001bs) [ ]
Typ 2 mech. obrotowy 20,000kg (44,0001bs) [ ]
Solenoid (ster. zaworami) NA [ J
ZF Saildrive NA o
)b >
NAPEDY MECHANICZNE POMPY HYDRAULICZNE ACU-200/300/400 EV-1/EV-2 JEDNOSTKé7K(§)NTROLNA JEDNOSTK@ECR)NTROLNA

Zdjecia i zawarto$¢ broszury tylko w celach informacyjnych



LiIT70107 (POD)

EV1/EV2 SPECYFIKACJE

Nominalne zasilanie: 12V (zasilanie przez SeaTalk™)

Zakres napiecia zasilania: 10.8V do 15.6V DC

Pobér pradu: 30 mA

SeaTalk"s LEN: 1

Wodoodpornos¢: IPX 6

Zakres temperatury pracy: -20 st. C do +55 st.°C

Wilgotnos¢ wzgledna: maks. 93%

Czujniki: 3-osiowy cyfrowy czujnik przyspieszenia, 3-osiowy cyfrowy kompas,
3-osiowy cyfrowy czujnik gyro

Ztacza: SeaTalk"s, NMEA 2000 DeviceNet (EV-2 tylko; zlacze nie uzywane
w EV-1)

Waga: 0,29 kg

ACU 100 SPECYFIKACJA
Zasilanie nominalne: 12V

Zakres nap. zasilania: 10,8V do 15.6 V DC

Moc wyjsciowa (naped): maks. 7A przy 12V

Ztacza danych: SeaTalk™

Temperatura pracy: -20 st.°C do +55 st.°C

Zacza: czujnik wychylenia steru, naped, uziemienie
Wodoodpornos¢: ztacza IPX2, elektronika napedu IPX6

ACU 200/300/400 SPECYFIKACJE

Zasilanie nominalnie: 12 lub 24V DC

Zakres nap. zasilania: 10.8 do 31.2V DC

Pobor mocy (standby) - gtéwne: 300 mA (12/24 V)

Pobor mocy (standby) — SeaTalk"s: 20 mA (12V)

SeaTalk™ LEN: 1

SeaTal"s wyjscie: 3 A przy 12V (zab. 3 A)

Ztacze danych: SeaTalk"

Ztacza: ACU-200: czujnik wychylenia steru, przycisk Sleep, zasilanie, naped, sprzegfo, uziemienie;
ACU-300: czujnik wychylenia steru, przycisk Sleep, zasilanie, naped Solenoid, powrdt; ACU-400: czujnik
wychylenia steru, przycisk Sleep, zasilanie, naped, sprzegto, uziemienie, wejscie cyfrowe, wyjécie (DIO)
Moc wyjsciowa (naped): ACU-200: maks. ciagly do 15 A (dla nap. zasilania); ACU-300: maks. 5 A
(dla nap. zasilania); ACU-400: maks. 30 A (dla nap. zasilania).

Moc wyjscia sprzegto: ACU-200: do 2 A (wybor 12/24V); ACU-300: brak wyj. sprzegta; ACU-400: do
4 A przy 12V, do 4A przy 12 lub 24V.

Wodoodpornos¢: odporne na zachlapania

Temperatura pracy: -20 st. °C do +55 st.°C

Wilgotno$¢ wzgledna: maks. 93%

Waga: 2,2 kg

Uwaga: Wszystkie specyfikacje moga ulec zmianie.

128mm / 5.0in

(1.34in)

o
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34.2mm

140mm / 5.5in
93.2mm
(3.66in)

EV-1/EV-2

140 mm (5.5 in)

BRayinarine)
ACU 100 - O
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Uwagi dotyczace bezpieczeristwa

Produkty Raymarine sa przeznaczone do uzytku jako pomoce nawigacyjne i nigdy
nie powinny zastepowac wiasciwej praktyki nawigacyjnej. Na dokfadnos¢ pracy
urzadzen moze mie¢ wplyw wiele czynnikw, takich jak: warunki $rodowiskowe,
awarie, nieprawidtowa instalacja lub niewfasciwe uzycie.Tylko oficjalne mapy

i przewodniki zeglarskie zawieraja wszelkie aktualne informacje niezbedne

do bezpiecznej zeglugi, zas kapitan jest odpowiedzialny za ich odpowiednie
stosowanie. Obowiazkiem uzytkownika jest uzywanie oficjalnych map oraz
przewodnikow, a takze zachowanie ostroznosci i stosowanie whasciwych praktyk
nawigacyjnych podczas uzytkowania sprzetu Raymarine.

Tres¢ broszury

Wszelkie informacie techniczne oraz materialy zawarte w niniejszej broszurze byly
prawdziwe w momencie oddania jej do druku. Jakkolwiek Raymarine zastrzega
sobie prawo do dokonywania zmian specyfikacji produktéw bez wezesniejszego
informowania. W zwiazku z tym moga sie pojawi¢ rozbieznosci miedzy broszurg a
produktami, za co Raymarine nie ponosi odpowiedzialnosci.

Specyfikacje

Wszystkie specyfikacje moga ulec zmianie bez wczesniejszego ostrzezenia.
Sprawdz na stronie www.raymarine.com najbardziej aktualne dane. Niektére
zdjecia zamieszczono tylko w celach ilustracyjnych.

Znaki handlowe
Lista prawnie zastrzezonych znakéw handlowych znajduije sie na stronie
www.raymarine.com

Zdjecia
Fotografie zawarte w tej broszurze zawarto dzieki uprzejmosci:: Billy Black; Joe
McCarthy; Galeon; Riviera; Viksund; Onne van der Wal and iStockPhoto

Uwaga: Niektore urzadzenia opisane w niniejszej broszurze, moga wymagac
autoryzacji eksportowej rzadu USA, pominiecie tej procedury jest zabronione.

p70/p70R

‘ ‘ 110mm (4.33in)

211.8mm (8.33in)
115mm (4.52in)

284mm (11.18in) 64.5mm (2.53in)
Raymarine UK Limited Raymarine Asia Pty Ltd Raymarine Inc.
T: (+44) (0)1329 246 700 T. (+61) (0)2 9479 4800 T: (+1) 603.324.7900
Raymarine France Raymarine Finland Oy Raymarine Italy
T: (+33) (0) 146497230 T: (+358) (0) 207619937 T: (+39) (0)2 99451001
R%rrgzr";‘r z::gsli%';)m Raymarine Denmark Raymarine Germany GmbH
T(+32) 765 79 41 74 T: (+45) 4371 6464 T: (+49) (0) 40 237 8080
Raymarine Nederland Raymarine Norway Raymarine Sweden AB
T: (+31) (0) 26 361 4242 T: (+47) 69 264 600 T: (+46) 317 633670

Kontakt do przedstawicieli Raymarine: Lista dilerdw znajduje sie na stronie
www.raymarine.com/locatedealer

BEZPLATNE WYDLUZENIE
GWARANCII Z 2 DO 3 LAT

Szczegodly dotyczace oferty gwarancyjnej znajduja sie na
WARRANTY stronie www.raymarine.com/warranty
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Ravmarine

A FLIR COMPANY




